
躐
瑙
潜

证=|樊;噌麟赢畲号:m邋 砗狐瀚淝 3-抄蔫冫笾1 22

哪
穹
礓

氵
焉:官

乓受茛,·
:
·

犭
零

黄;
舍

亨
t

 
 
 
 
 

5

爝鹦踺蜜椤躐霰鳜邂鹎
(蔑露螯麈嚯沙镏聪辟蠲潺冫

捌谶鼙位: 山藜跽藕自觏蟀车遽戆蕈髁Ak司

触邋飚趱:: 山藜篝簿鞲甯髑躐羸觏攮术开寰区小上峪槲

嫒咱僵鼍0:暑谭晷J霭扭慧: 飙辗戚簿孽攮备

型遢镩翳晶斡咿: 歹帑嬲翳籀翳:嬲窑簿叫瓣r辆鼯
=-q稗
静辋艮赵翳耀瞥

鎏母搠主饔黪: 嬲溆L嘤 4层

蕊躞嬲号: 明睨鹅 \

夔式斌鲲鳜鹤鳊督: 21ˉz础 5

攮矗攥鹦: 阃晶髀 同燮鼍攒栅攥 (主爨椤)向下饔矗

缝对上遴产晶鲷攮术文髀窠叠 籀蜜糊锪 9

嘤式讠癜燔属魑鼙贵嬲罾嬲捡(冂F淄郯扌Q卿醪 2H⒊ 19)豳爨j蘸鼙

黻证

躐鎏邋邋鑫鳙巍蚋鲞爨鏖警

洼:  一)藕|鼹趱肘馕戆缨戴鹚讽,对樱飙藤夔嬲禽耱与餍负赍,且仅对符禽遘榉橄槐黝产晶鬻嫩;
(二 )攮髁 舞枧藕餮耦三含-冁瘳鑫 婴 冁渤,翳翳撬升,共 2ell,魑上4鏖 ;
三)螬觯嫒备璧产诤甯漩鳙罨:T嬲醐嬲 嬲

蠲认熬撵飙辚合 霾 蘩飘



正 本

C川As
中国认可

国际互认

检测
TEsTING
CNAs LO150

机械式停车设各

丿

`

升降横移类机械式停车设备

PSHL型 4层

山东盈和自动停车设各有限公司

山东盈和自动停车设备有限公司

(2018)国认监认字(088)号  180008220283

报告编号 21-Z-O225

起重机械

特种设备型式试验报告

设 备 种 类

设 各 类 别

设 各 品 种

设各型号规格

制 造 单 位

申 请 单 位

国家起重运 检验中心



鼹黪黪缟籁 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4DI0-2020

注 意 事 项

1,本报告是依据 起重机械型式试验规则 lTsG Q7002-⒛ 19)进行型式试验的结

论报告

2.本报告书应当由计算机打印输出,或者用钢笔 签字笔填写,字迹要工整,涂改

无效

3.本报告书无试验 审核 批准人员签字以及型式试验机构的核准证号 试验专用

章 (或公章)和骑缝章无效

4.本报告一式三份 ,一份型式试验机构存档,两份申请单位保存

5.申请单位对型式试验结论有异议时,应当在取得本报告后 5个工作日内向型式试

丿
验机构提出                                     喵

,            i|丨 {i|||l|

验营瀵 攵I:量 1勇量[’

型式试验机构在报告变更页变更日期处盖型式试验机构试

    :

`7.本报告仅对样机有效

型式试验机构地址:北京市东城区雍和宫大街 52号

邮政编码 :100007

由阝筇自: chcic@vip.163,cOm

联系电话:01卜64018780
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鹳饔鳜鳜鳏 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

起重机械型式试验结论报告

报告编号:21Z0225

制造单位名称 山东盈和 自动停车设各有限公司

制造单位住所 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

申请单位名称 山东盈和自动停车设备有限公司

申请单位地址 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

生产许可证编号 TS2砼 37B05-202仝 样机品种 升降横移类机械式停车设各

型号规格 PSHL型 4层 产品编号 SDYH—PsH-02

总图图号 YH152B1 样机制造日期 2021年 01月

试验时间
2021年 03丿弓 12日
~2021年 03月 30日 样机接受 日期

2021∠平03丿弓 12日

样机制造地址 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

试验地点 制造单位

试验

依据
起重机械型式试验规则 (TSG Q7002~⒛ 19)

试验

结论
该样机经过型式试验,各项结果符合规定,综合判定型式试验合格

备注

么
'
ν
J
y瞎人责负验试 日期:加冫

``嗦

纟
2025

审核钐星劓   日期 :冫丬 '书
彳

雠   跚 彡
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黠 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2θ20

报告编号:21-Z-0” 5

序号 项 目 单位 设计数值 备注

1 层  数 层

适停车辆重量 kg 1700

0 适停车辆尺寸 (长 宽 高) llllll

52Q0》 1900冫 1800 (1层 ) /1550
(2~砝 层 )

4 驱动方式

起升机构:三合一减速器 链轮

链条驱动,链条提升 ;

横移机构:三合一减速器驱动

5 存车容量 辆 5

6 单车最大进 (出 )时间 s 160

7 上升速度 m/min 5

8 下降速度 m/m1n 5

9 横移速度 m/mln 8

10 纵移速度 m/min

车位尺寸 lrlm

5400× 2400× 1900(1厚 :)/1600
(2~缶 厅寻)

0
乙

升降电机功率 kW 2.2

0
°

横移电机功率 kW 0,2

一 样机主要技术参数确认表

共 16页 第 2页
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贻缟锱籁黜 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10-2020

型式描述 (指主要结构形式 主要机构 电气控制系统 ):

该样机为升降横移类机械式停车设各

该样机由钢结构框架 载车板 起升机构 横移机构 电控系统和防坠落装置等组

成

该样机钢结构框架由立柱 (矩形管 )、 横梁 (H型钢 )和纵梁 (H型钢 )组成;载车
板为镀锌钢板;起升机构为三合一减速器 链轮单排链条驱动,链条提升;横移机构为
三合一减速器驱动;电控系统采用 PLC控制;防坠落装置为电磁垂钩式

该样机共 2列 ,停放车位为 5个 ,地上 4层

主要机构参数配置

序号 项 目 单位 设计数值 备注

1 升降制动电机型号/转速 r/m1n JNAP垄岂2.2kW / 1430

2 横移制动电机型号/转速 r/mln JNAP E型 0.2kW / 1420

0
0 升降减速器型号/传动比 壬5DX / 1: 60

4 横移减速器型号/传动比 22DX / l: 60

5 升降制动器型号/制动力矩 N· m JNAP琶型 / 39.2

6 横移制动器型号/制动力矩 N· m JNAP型 / 3.9

f 起升链条型号规格 16A-1

8 起升机构传动链条型号规格 20A-1

9 卷筒名义直径 nllll

10 滑轮名义直径 I1lln

液压系统最高工作压力 MPa

二 样机型式

报告编号: 21一 0225

J
,
砣

尸

氵
u
日

丶

 
日
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謦曩曩髯鳢 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10-2020

续表 报告编号 : 21吃 0225

d
以

刂
丬

 
 
丶
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丿
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国家起重运输机槭质量监督检验中心 TBG4D10-2020

三 样机技术资料审查

报告编号 :21-Z0225

序

号
审查项目 内容和要求 审查结果

审查

结论
备 注

1

技

术

资

料

审

查

完

整

性

及

签

署

设

计

任

务

书

至少包括设计依据 (包

括相关法律法规安全技术

规范和标准等 )、 主要技术

参数等内容,内容应当完
整 签署齐全

龀划壬各书内槲 绋

设讠十勰 包际

1下K〕 (ΥXX￡)20⒚ GQTO1臼 Ol6、

G脚T3811gⅪ 8、  GB6067,12010、

GB卩 7仞010、  JDT891⒐ 13

合格

0
乙

设

计

计

算

书

设计计算书应包括 :

a,主要受力结构件 (包

括连接)的强度 刚性
整体稳定性设计计算 ;

b主要机械传动系统
(电机 减速器 钢丝绳

或链条 联轴器 卷筒

滑轮 车轮 )的选型计算 ;

c安全保护装置 (制动
器)的选型计算
签署齐全

设计计算书内容完整 签署

齐全 包括 :

a,立柱 横梁 纵梁的强度

刚性 稳定性设计计算 :

b.起升机构 横移机构电机

减速器 链条等选型计算 ;

c制动器的选型计算

合格

3

主

要

设

计

图

样

应包括图纸目录 总图

主要受力结构件图 主要

零部件图 机构部件装配

图 控制系统原理图等内

容 ;

签署齐全

样机主要设计图样完整

签署齐全
合格

4

使

用

说

明

书

应包括产晶概述 具体

技术性能参数 用途及其

对使用环境的要求,各机
构和系统的原理图及其相

应说明,安装 操作使用
维修说明及其要求 维护

保养说明及其要求,保管
和运输说明及其要求,安
全注意事项 ;

签署齐全

内容完整 签署齐全 合格

(2)

主要

技术

参数

技术资料中设计计算书 主

要设计图样 使用说明书的主

要技术参数应当相符,且符合
设计任务书的要求

技术资料中技术参数相符 ,

符合设计任务书的要求
合格

刂

h
n
Ⅱ
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刂
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黠 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

序

号 审查项目 内容和要求 审查结果
审查

结论
备 注

6

技

术

资

料

审

查

(3)

主要受

力,结构

件计算

设计计算书中主要受力结构件
(包括连接)强度 刚性和稳定性计算

结论应当符合相关标准的要求

主柱 横梁 纵梁材料:Q235-B

许用应力:175,lPa

高强度螺栓连接计算符合要求

主要受力结构件最

大计算应力:41‘MPa
未采用高强度螺栓:

稳定性计算符合标准

合格

设计及

标准无

刚性具

体数值

要求

7

(4)

安全保

护装置

主要设计图样和使用说明书中安

全保护装置应当符合安全技术规范

的要求 ;

工作制动器应为常闭式 ;

起升机构制动器安全系数:≥ 1.75

起升机构 横移机构制

动器均为常闭式,

起升机构制动器安全
系数:1i⒂

合格

结 论 含格

备注:无

试验人员嬉立 日期乃
'、

tFi纟 审核人员
嗾 锕   

日期刿
唧

续表 报告编号:21乇一0225

口

i

l

刂
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螭饔鲫鳕鳄 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D109020

四 样机检查

报告编号:21Z0225
序

号 检查项目 内容和要求 检查结果
检查

结论
各 注

l

主

要
尺
寸

测
量

m
m

出入口尺

寸

宽>适停车宽+5oo,且 5o

>2400 4850rnm

合格

适停车辆

尺寸 :

(mm)
5200×

1900×

1800

(l层 )

/1550

口~4)层

0
∠

同

存容轿车 :

无人方式 :

工作区出入口高 16oo

准无人方式 :

出入口高 18oo

存容客车 :

出入口高 适停车高刊00

存容轿车

准无人方式 :

19401nm

3 人行通道

尺寸

宽 500 6001lllll
合格4 高 18oo 1920mm

5
侧面围栏

言
丨司

14oo I400111m 合格

'
o

车位尺寸

长 适停车长+⒛o=5400 54201nm

合格

适停车郫

尺寸 :
(mm)
5200×

1900×

1800

(1层
)

/1550

~4)层

` 宽 适停车宽+5oo=2400 25001nm

8
高 适停车高+5o=I850(l层 )
1600 (2~4丿丢)

1层 :19⒛ mm
2~4层 :1660mm

9

结

构

型

式
丶
标

志

检

查

结构型式
检查样机结构型式是否与主

要设计图样一致
样机结构型式与主

要设计图样一致
合格

10
标

记

标

牌

与

安

全

标

志

标

记 标

牌

检查是否符合产品标准的规
宀疋

符合产品标准要求

合格

11
安全
标志

在停车设备的出入口 操作
室 检修场所 电气柜等明显可

见处应设置相应的安全标志(包

括禁止标志 警告标志和提示标
志 )

明显可见处设有安
全标志,符合要求

0
∠

质

量

证

明

资

料

审

查

检验 试验

资料

审查样机主要受力结构件
制作和装配检验记录是否齐全

立柱 横梁 纵

梁的制作和装配检

验记录齐全

合格

13
审查主要工作机构装配检

验记录是否齐全

起升机构 横移

机构装配检验记录

齐全

合格

14

审查样机试验记录 试验报
告或者质量证明是否齐全,符合
规定

试验记录 试验

报告 质量证明齐

全 ,符合规定
合格

共 16页 第 7页



馅黠缟锱鳏 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

序

号 检查项目 内容和要求 检查结果
检查

结论
备 注

15

质

量

资

料

审

查

证

明

整机配套

的安全保护

装置型式试

验证书

审查样机所用制动器等安全

保护装置的型式试验证书是否

齐全 符合规定,必要时检查
相应型式试验报告 同时,还
应当核对安全保护装置的选型

与整机是否匹配

制动电机型号规格 :

起升 :驷AP型 2.2kW
横移 :JNAP型 02kW
型式试验合格证号 :

TSX 4000 003 2020

0402

选型与整机匹配

合格

16
整机出厂

资料和文件

核查出厂资料和文件是否齐
全,并且符合规定,主要包括
生产许可证 安全技术规范要
求的设计文件 (总图 主要受
力结构件图 机械传动图和电
气 液压系统原理图 )、 安全保
护装置的型式试验证书 产品

质量证明书 使用说明书

出厂资料和文件齐
全,符合规定

合格

生 产 许

可 证 编

号 :

Ts2437B

05— 2024

17

材

料

与

结

构

件

检

查

材料

查阅主要受力结构件材料的

质量证明文件,检查规格 牌
号等是否符合设计文件要求

立柱 :Q235-B
规格 :矩形管 0×
150;

横梁:Q235J
规格 :H25o× 125;
纵梁 :Q235-B
规格 :H25o× 125;
符合设计文件要求

合格

主

要

受

力

结

构

件

焊

接

质

量

焊缝

外观

焊缝外部宏观检查,不得有
可见的裂纹 未熔合 未焊透

夹渣 咬边等缺陷

目测焊缝外观 ,无
可见的裂纹 耒熔
合 未焊透 夹渣

咬边等缺陷

合格

19

对接

焊缝无

损检测

查阅焊缝无损检测报告,审
查主要受力结构件焊缝质量是

否符合设计文件要求

主要受力结构件受拉区的对
接焊缝,采用射线检测时,射
线透 照技 术等级应 当达 到
GB″33⒛ -20o5《金属熔化焊焊
接接头射线照相 中的 B级要
求,焊接接头质量等级应当不
低于 级;采用超声波检测时 ,

焊缝应当符合 JB/T10559-⒛ 18

起重机械无损检测 钢焊缝
超声检测 中 1级验收等级的
要求

主要受力结构件受

拉区无对接焊缝
不适用

续表 报告编号 :21吃 0225
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馏燠饔鳜鳏 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

序

号 检查项 目 内容和要求 检查结果
检查

结论
备 注

20

材

料

与

结

构

件

检

查

自动门 棚

栏门 围栏

梯子与平台

是否按照设计规范 产品标
准与设计文件规定设置围栏

围栏设置符合设计

要求
合格

是否按照设计规范 产品标
准与设计文件规定设置栅栏
丨l;

栅栏门高度 :

关闭时,最低高度(450,

最高高度>t100;

开放时,最低高度)1800;
栅栏门网格尺寸:≤ (娴 40)

无地坑 ,

未采用栅栏门
不适用

0
∠
0
乙

主要受力

结构件连接

用高强度螺

栓

检查用于主要受力结构件连

接用的高强度螺栓是否符合

GB″ 6067⒈ 10《起重机械安
全规程第 1部分;总则 中 34
的规定

未采用高强度螺栓 不适用

0
∠

主
要
零
部
件
检
查

(1)

基

本

要

求

钢丝绳

起升用钢丝绳的安全系数 :

无人方式:≥ 5
准无人方式:≥ 7

未采用钢丝绳起升 不适用

24

钢丝绳固定 穿绕正确,排
列整齐,当载车板处于最低工
作位置时,卷筒上缠绕的钢丝
绳,除固定绳尾的圈数外,卷
筒上保留的安全圈数不应当少
于 2圈

25

链条

起升机构用链条的安全系数 :

无人方式:≥ 5
准无人方式:≥ 7

准无人方式 :

起升链:822
传动链 :12.87

合格

起升链 :

16A-1;

传动链 :

20A-1

26
链条与链轮应当啮合正确 ,

无卡滞和冲击现象

啮合正确,无卡滞和
冲击现象

合格

27 滑轮
滑轮防钢丝绳脱槽装置应符

合标准规定
未采用滑轮 不适用

0
乙

(2)

液

压

`
气

动

系

统

液压

系统

应有能防过载和冲击措施

能防止背压对制动器意外控制

措施 有防止液压马达超速的

措施;应设有平衡阀,平衡阀
与变幅液压油缸 伸缩臂液压

油缸 顶和液压马达的连接应

是刚性连接,连接管路过长 ,

在靠近压力管路接头处应装设

自动保护装置

未采用液压系统 不适用

29 钿
徜

应有防止过载和冲击的安全

装置
未采用气动系统 不适用

续表 报告编号:21Z0225
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螂曩鳎籁髟 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

续表 报告编号 :21吃 0225

序

号
检查项目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备  注

30

电

气

和

控

制

系

统

检

查

电气设备

及元件防护

停车设备在室内工作时,电
控设备的外壳 (包括控制件的

外壳 )防护等级不应低于 IP娥 ,

在任何人可接近的外壳防护等

级不应低于 IP44;

停车设备在室外工作时,电
控设备的外壳防护等级不应低

于 IP65

室外工作,有防雨棚

防护等级符合要求
合格

(2)无线遥控

检 查 是 否 符 合 GB/T

6067⒈2010《起重机械安全规

程第 1部分:总则 中 77、 7.8

和 GB/ˉ 犯冗 32¨ 17《机械电

气安全 机械电气设备第 32部
分:起重机械技术条件 中 9.27

的规定

未采用无线遥控 不适用

0
历 电气保护

应按 GB17⒇ 7-⒛ 10《机械式
停车设备通用安全要求 中

5,6,4,1、 566,3的规定设置短路
保护 失压保护 欠压保护

电源错相及缺相保护等电气保

护

设有短路保护 失

压保护 欠压保

护 电源错相及缺

相保护,符合要求

合格

隔离开关

和
`总断路器

主隔离开关和总断路器的设

置是否符合 GB/T6067,1捏 010

起重机械安全规程第 1部分 :

总则 中 62,1、 622的规定

设有主隔离开关和

总断路器,符合规定
合格

34
紧(应 )急停
止开关

检查是否在易于操作的明显

位置设置红色非自动复位的能

切断停车设备总控制电源的紧
(应)急停止开关

设有红色非 自动

复位的能切断停车

设备总控制电源的

紧急停止开关

合格

(6)接地和防
rl-
田

检查停车设备接地和防雷是

否符合 GB/Tω 67,12010《 起重
机械安全规程第 1部分:总则
中 88的规定和设计文件的要
求

接地符合设计文

件的要求
合格

设计 标

准 无 防

雷 设 置

要求

36 照明设各

设计要求设置有照明设备

的,检查照明回路是否单独供
电;检查停车设各主电气线路
被切断时,工作照明是否不受
影响

设计无要求 不适用

为

髀

J
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蟛饔缟籁鳄 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

续表 报告编号:21Z0225
序

号
检查项目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

37

安

全

保

护

和

防

护

装

置

检

查

型号规格

查阅设计文件,对照安全
保护装置的合格证书和型式

试验证书,检查安全保护装
置的型号规格是否符合设计

要求

制动电机型号规格

符合设计要求
合格

制动装置

查阅设计文件,检查每个
工作机构是否都装设制动器

或者具有相同功能的制动装

置,其中起升机构制动器的
安全系数 175

起升机构 横移机

构均设有制动装置 ,

起升机构制动器的安

全系数:189

合格

39

安

全

紧 (应 )

急停止开关

在便于操作的位置应设置

紧急停止开关,以便在发生
异常情况时能使停车设各立

即停止运转 若停车设备由

若干独立供电的部分组咸 ,

则每个部分都应分别设置紧

急停止开关

操作面板处设有紧急

停止开关,符合要求
合格

40
防止超限
运行装置

当升降限位开关出现故障

时,防止超限运行装置应使
设各停止工作

超限运行装置为行程

开关,符合要求
合格

41
汽车长

高限制装置

对进入停车设各的汽车进

行车长 车高的检测,超过
适停汽车尺寸时,机械不得动

作并应报警

限长 限高装置为光

电开关,符合要求
合格

0
彡

'
纣

防

护

装

置

阻车装置

应在汽车车轮停止的位置

上设置高度不低于 25mm的
阻车装置 当采用其他有效

措施阻车时,也可不再设置
此阻车装置

阻车装置高:100mm
符合要求

合格

43 人车误入

检出装置

应设置人车误入检出装

置,当设备运行过程中,如
有其他汽车或人员进入时 ,

应使机械立即停止动作

设有光电开关 ,

符合要求
合格

44

出入口

门 围栏门

联锁保护装

置

对出入口有门或围栏的停

车设各应设置,当搬运器没
有停放到准确位置时,车位
出入口的门等不得开启;当
门处于开启状态时,设各不
能运行

设计未采用 出入 口

门 围栏门
不适用
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躏鳝鳎缟鳄 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10-2020

续表 报告编号:21Z0225

序

号
检查项 目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

45

安

全

保

护

和

防

护

装

置

检

查

旁

防坠落

装置

应设置防坠落装置,载车板

运行到位后若出现意外,有可

能使载车板从高处坠落时应

设置,即使发生钢丝绳 链条

等关键部件断裂的严重情况 ,

防坠落装置必须保证载车板

不坠落

设有电磁垂钩式防

坠落装置,符合要求
合格

46 警示装

置

应设有能发出声或光报警

信号的警示装置,在停车设备

运转时该警示装置应起作用

设有光警示装置 ,

符合要求
合格

47

全

防

护

装

置

轨道端

部止挡装

置

水平运行轨道的端部应设

置轨道端部止挡装置,并能承

受运行机构以额定载荷 额定

速度下运行产生的撞击

设有端部止挡装置 ,

符合要求
合格

48

松绳(链 )
检测装置

或者载车

板倾斜检

测装置

应设置此装置,能防止驱动

绳(链 )部分松动导致载车板倾

斜或钢丝绳跳槽 ,当载车板运

动过程中发生松绳(链 )J晴 况

时,应立即使设备停止运行

设有松链检测开关

符合要求
合格
采 用 链

条提升

49 控制联

锁功能

停车设备的汽车存取由几

个控制点启动时,这些控制点

应相互联锁,以使得仅能从所

选择控制点操作

单个控制点控制 不适用

50 绝缘电阻

主回路 控制电路 电气设

各的相间绝缘电阻和对地绝

缘电阻:≥ 1MΩ

主回路:148MΩ
相间绝缘 :155MΩ
控制电路 :100MΩ

合格

G8其他检查项目 无其他检查项目 不适用

结论 合格

备注:无

骸
`哇

囗贝人验试 期 :刀刃屮孑 审核人员:诧豆舀繁旷  日期:圳 彳
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国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

涪
厅

口
万

试验项目 内容和要求 试验结果
试验

结论
备 注

1

田
空

载

试

验

(l)黝 钸 刂

唰   唰

馈电靓

操作系统 控制系统

锁 互锁装置动作可靠

确,馈电装置工作正常

联

准

操作系统 控制系统

联锁 互锁装置动作可

靠 准确,馈 电装置工
作正常

合格

2 限位开关
各限位装置动作可靠 准

确

起升 下降 横移限位

装置动作可靠 准确
合格

3
液压系统

和润滑系统

液压系统工作压力符合

GB/T6067,⒈ 10《起重机

械安全规程第 1部分 :总则

中 5,l的规定和设计文件的

要求 ,液压系统无泄漏现象

未采用液压系统 不适用

4 润滑系统工作正常 润滑系统工作正常 合格

5 运转情况

各工作机构动作平稳 运

行正常,能够实现规定的功

能和动作,无爬行 震颤
冲击 过热 异常噪声等现

象

各工作机构动作平稳

运行正常 ,能够实现规
定的功能和动作 ,无爬
行 震颤 冲击 过热

异常噪声等现象

合格

6

m
额

定

载

荷

试

验

操纵 控

制 联锁

互锁 馈电

情况

操作系统 控制系统 联

锁 互锁装置动作可靠 准

确,馈电装置工作正常

操作系统 控制系统

联锁 互锁装置动作可

靠 准确 ,馈 电装置工
作正常

合格

试 验 载

荷 :

1.0Gn二

1700kg

7 限位开关
各限位装置动作可靠 准

确

起升 下降 横移限位

装置动作可靠 准确
合格

液压系统

和润滑系统

液压系统工作压力符合

GB/T6067.l-2010《 起重机

械安全规程第 1部分:总则

中 5,l的规定和设计文件的

要求,液压系统无泄漏现象

未采用液压系统 不适用

9 润滑系统工作正常 润滑系统工作正常 合格

10 运转情况

各工作机构动作平稳 运

行正常,能够实现规定的功

能和动作,无爬行 震颤
冲击 过热 异常噪声等现

象

各工作机构动作平稳

运行正常,能够实现规
定的功能和动作 ,无爬
行 震颤 冲击 过热

异常噪声等现象

合格

五 样机试验

报告编号:21Z0225

`
`
 
d
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龊曩锱觊鳄 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10-2020

序

号
试验项目 内容和要求 试验结果

试验

结论
备  注

额
定
载
荷
试
验

上升速度

+8o/o

设计值   (4,ω ~5,40)
-89。

4,86m/1η h 合格
设计值 :

5m/min

12 (6)下 降速度

+259。

设计值    (475~6.25)
-59。

489 1/Ⅱ1in 合格
设计值 :

5m/min

(7)横移速度

+10⒐

设计值    (7.60~8,80)
-5V。

7,83 m/Π 1in 合格
设计值 :

8m/min

14
制动器性

台邕

制动器制动动作灵活 制

动可靠

制动器制动动作灵活

制动可靠
合格

(9)主要零部

件

主要零部件无可见损坏

等现象
未见主要零部件损坏 合格

16

单车最大

进 (出 )时

丨司

+10%

设计值    (1狃 ~176)

109。

156s 合格
设计值 :

160s

17

"
静

载

试

验

主要受力

结构件

主要受力结构件无永久

变形 无油漆剥落 焊缝未

产生裂纹,连接处无松动

主要受力结构件无永

久变形 无油漆剥落

焊缝未产生裂纹 ,连接
处无松动

合格

试 验 载

荷 :

工况一 :

整体结

构,共 5
个车位 ,

每个载车

板 1.1Gn=

1870kg,

30min;

工况二 :

起升机构

1,25Gn=

2125kg,

每次

10min,

重复 3次

主要零部

件

主要零部件无可见裂纹

无损坏,接合面无渗油

主要零部件无可见裂

纹 无损坏 ,接合面无
渗油

合格

19 液压系统
眦 统不超过最高工作

压力,不应当产生泄漏
未采用液压系统 不适用

续表 报告编号:21Z0225

共 16页 第 14页



鲴黪鳜锱缪 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D10ˉ 2020

序

号
试验项目 内容和要求 试验结果

试验

结论
各 注

20

M
动

载

试

验

运转情况
试验中,各机构应运转正

常,动作平稳,无异常声响
样机运转正常 动作

平稳 无异常声响
合格
试验载荷 :

1 1Gn=

1870kg,

每层任选 2

个车位,出
入库各 1个

循环
(单列 1车

位 )

0
乙

制动器性

台邕

试验中,制动器在制动过

程中有效 可靠,空中起动
时无反向动作与下滑现象

制动过程动作有效

可靠,空中起动时未出

现反向动作与下滑现

象

合格

0
∠
0
乙

机构及部

件

试验后,各机构及部件无

损坏 ,连接处无松动或损
坏,电机减速器等无异常温

升,液压系统无泄漏 无渗
油 无滴油

各机构及部件无损

坏,连接处无松动 损
坏,电机 减速器等无

异常温升

合格 无液压系统

0
乙

连

续

作

业

试

验

运转情况
样机工作正常,未出现因

样机故障造成的停机

样机工作正常,无因

样机故障造成的停机
合格
试验载荷 :

1.0Gn二

1700kg,

任选 3个车

位,出入库
各 100个循

环

24

主要受力

结构件 主

要机构部件

主要受力结构件无损坏

和松动现象,各主要机构部

件无损坏现象

主要受力结构件无

损坏和松动现象,各主

要机构部件无损坏现

象

合格

0
乙

液压系统

油液温升

液压系统油液温升在设

计文件允许的范围
未采用液压系统 不适用

26

H9

其他

试验

项目

噪声

dB(A)

安装在地面上:≤

安装在地下室:≤
70 安装在地面上 :

61dB(A)
合格

试验载荷 :

1 0Gn=

1700kg,

距 出 入 口

1m,距地面
1,2m处

结 论 合格

备注:无

试验人员

`少

舀 骸 画旆
馏 |期

:刀刀 甲孑 审核人
勿 钶    

日期j易丨千

续表 报告编号:21吃 0225
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