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起重机械

机械式停车设各 俚
噌

x
简易升降类机械式停车设备

PJsLA型 2层

山东盈和自动停车设备有限公司

山东盈和自动停车设备有限公司

特种设备型式试验报告

设 备 种 类

设 各 类 别

设 各 品 种

设备型号规格

制 造 单 位

申 请 单 位

国家起重 督检验中心
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婴 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80¨ 2020

报告编号:21Z Cl221

制造单位名称 山东盈和 自动停车设各有限公司

制造单位住所 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

申请单位名称 山东盈和自动停车设各有限公司

申请单位地址 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

生产许可证编号 TS2437B05-2024 样机品种 简易升降类机械式停车设备

型号规格 P阝LA型 2层 产品编号 sDYH—PJSL-001

总图图号 HL。 00 样机制造日期 2020年 11月

试验时间
2021年 03丿弓12日

~⒛21年 月 22日
样机接受日期 2020每 03丿弓 12日

样机制造地址 山东省济南市钢城高新技术开发区小上峪村

试验地点 制造单位

试验

依据
起重机械型式试验规则 CSG Q7002-⒛ 19)

试验

结论
该样机经过型式试验 ,各项结果符合规定,综合判定型式试验合格

备注

,
z
J

`
·

一

态
嘭

人土贝负验试 日期:冫冫 t%z2 型式试验

骸
绷

日期:助 冫9J`7 愚
澄

日期:肋么人上 |l

起重机械型式试验结论报告

J
丬

c
Ⅻ

h
彐

丶刂日

丶

共 16页 第 l页



婴 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

一 样机主要技术参数确认表

报告匆鼠丐寻: 21-Z-0221

J
心

叫

 
 

日
 
 
 
J
u
司

 

|

|′

序号 项 目 单位 设计数值 备注

1 层  数 层
9
乙

0
乙

适停车辆重量 kg 1700

3 适停车辆尺寸 (长 宽 高) lm 5000× 1850× 1750

4
驱动方式 起升机构:三合一减速器 链轮

驱动,链条提升

5 存车容量 辆 2

6 单车最大进 (出 )时间 s 27

亻

上升速度 m/m1n 3.8

8 下降速度 m/min 3.8

9 横移速度 m/m1n

10 纵移速度 rn冫
/min

车位尺寸 lm 5200〉 2350× 1800

,
臼

升降电机功率 kW 2.2

13 横移电机功率 kW

共 16页 第 2页



黠 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

二 样机型式

报告编号: 2卜 21

型式描述 (指主要结构形式 主要机构 电气控制系统 ):

该样机为简易升降类机械式停车设备

该样机由立柱 载车板 起升机构 电控系统和防坠落装置等组成

该样机立柱为 H型钢组成;载车板为镀锌波浪钢板;起升机构为三合一减速器 链

轮驱动,双排链条提升,载车板上滚轮沿方钢轨道上下运行 ;防坠落装置为电磁自落式

该样机停放车位为 2个,双柱结构,地上二层

主要机构参数配置

序 号 项 目 单位 设计数值 备注

升降制动电机型号/转速 r/min WXT型 2.2kW / M20

2 升降减速器型号/传动比 GV一40 / 120∶ 1

3 升降制动器型号/制动力矩 N· m WXT型 / 39.2

钅 起升链条型号规格 20A-2

5 起升机构传动链条型号规格

6 卷筒名义直径 nlm

7 滑轮名义直径 nlm

8 液压系统最高工作压力 MPa

J
d
u
捆

w
 
 
 
d
△

丿

 
夂
日
苎
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|∶臂罗|Ⅱ 国家起重运输机械质量监督检验中 b TBG4D80-2020

续表 报告编号: 21Z0221

样机完整照片 :

t
制

俨

共 16页 第 4页



喁黪锱锱鳏 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

三 样机技术资料审查

报告编号:21Z0221

序

号
审查项目 内容和要求 审查结果

审查

结论
备 注

l

技

术

资

料

审

查

完

整

性

及

签

署

设

计

任

务

书

至少包括设计依据 (包

括相关法律法规安全技术

规范和标准等 )、 主要技术

参数等内容,内容应当完

整 签署齐全

删 妥各书内痞啧塞氢签耀轸钐邑

卅 勰 啪

cq忍冫 19、 CQTO1⒁ 16、

GB//T3811900S、  CYB6067.l-zO10、

GB b9刀叼lll0、  J脚T⒏ 犭 13

合格

0
乙

设

计

计

算

书

设计计算书应包括 :

a.主要受力结构件 (包

括连接)的强度 刚性

整体稳定性设计计算 ;

b,主要机械传动系统
(电机 减速器 钢丝绳

或链条 联轴器 卷筒

滑轮 车轮)的选型计算 ;

c.安全保护装置 (制动

器)的选型计算

签署齐全

设计计算书内容完整 签署

齐全 包括 :

a.立柱的强度 稳定性设计

计算 ;

b,起升机构电机 减速器

链条的选型计算 ;

c。 制动器的选型计算

合格

主

要

设

计

图

样

应包括图纸目录 总图

主要受力结构件图 主要

零部件图 机构部件装配

图 控制系统原理图等内

容 ;

签署齐全

样机主要设计图样完整

签署齐全
合格

4

使

用

说

明

书

应包括产品概述 具体

技术性能参数 用途及其

对使用环境的要求,各机

构和系统的原理图及其相

应说明,安装 操作使用

维修说明及其要求 维护

保养说明及其要求,保管

和运输说明及其要求,安
全注意事项 ;

签署齐全

内容完整 签署齐全 合格

5

(2)

主要

技术

参数

技术资料中设计计算书 主

要设计图样 使用说明书的主

要技术参数应当相符,且符合

设计任务书的要求

技术资料中技术参数相符 ,

符合设计任务书的要求
合格

日
已
瑟

哏

 
 
 

J
Ⅱ

冂

 

 
臼
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婴 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ2020

续表 报告编号:21吃一0” 1

序

号 审查项目 内容和要求 审查结果
审查

结论
各 注

6

技

术

资

料

审

查

(3)

主要受

力结构

件计算

设计计算书中主要受力结构件
(包括连接)强度 刚性和稳定性计算

结论应当符合相关标准的要求

主柱材料:V35-B
许用应力:175NIPa

高强度螺栓连接计算符合要求

主要受力结构件最

大计算应力:45,6WlPa

未采用高强度螺栓 ;

稳定性计算符合标

准

合格

设计及

标准无

刚性具

体数值

要求

7

(4)

安全保

护装置

主要设计图样和使用说明书中安
全保护装置应当符合安全技术规范

的要求 ;

工作制动器应为常闭式1

起升机构制动器安全系数:≥ 1.75

起升机构制动器为常

闭式 ,

起升机构制动器安全

系数:5⒓

合格

结 论 合格

各注 :无

日期:冫刃 啄惦 审核人嘭貊  日
暨叫

q
J
J
η

 
 
J
 

d
ν

 
J

.。
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婴 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

报告编号:21Z0221

序

号
检查项 目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

1

主

要

尺

寸

测

量

m
m

出入口尺

寸

宽>适停车宽+500,且 2250

)2350
2960∏11u

合格

适停车辆

尺寸 :

(mm)

5000×

1850×

1750

2 甬

人员不可以通过载车板外

侧通道进出时 :

适停车高+50,且 1800;

人员可以通过载车板外侧

通道进出时 :

适停车高+5卜 1800,且
>≥ 1600

人员可 以通过载车

板外侧通道进出

3650Ium

3
人行通道

尺寸

宽 500 5001nm
合格

4 高 1800 36501η m

侧面围栏

同

1400 1450rnm 合格

6

车位尺寸

长 适停车长+⒛0=5⒛ 0 52001nm

合格

适停车辆

尺寸 :

(mm)

5000×

1850〉

1750

7 宽 适停车宽+500=2350 23501nm

8 高 适停车高+50=1800 1810mm

9

结

构

型

式

标

志

检

查

结构型式
检查样机结构型式是否与主

要设计图样一致

样机结构型式与主

要设计图样一致
合格

10
标

记

标

牌

与

安

全

标

志

标

记 标

牌

检查是否符合产品标准的规

定
符合产品标准要求

合格

安全

标志

在停车设备的出入口 操作

室 检修场所 电气柜等明显可

见处应设置相应的安全标志(包

括禁止标志 警告标志和提示标

志 )

明显可见处设有安

全标志,符合要求

0
彡

质

量

证

明

资

料

审

查

检验 试验

资料

审查样机主要受力结构件

制作和装配检验记录是否齐全

立柱制作和装配

检验记录齐全
合格

审查主要工作机构装配检

验记录是否齐全

起升机构装配检

验记录齐全
合格

14

审查样机试验记录 试验报

告或者质量证明是否齐全 ,符合

规定

试验记录 试验

报告 质量证明齐

全,符合规定

合格

四 样机检查

凵
3
目

q
喵

 
 
 
 
 
 

铲
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国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80-2020

报告编号:21乇 0221

序

号
检查项目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

质

量

资

料

审

查

证

明

整机配套

的安全保护

装置型式试

验证书

审查样机所用制动器等安全

保护装置的型式试验证书是否

齐全 符合规定,必要时检查

相应型式试验报告 同时,还

应当核对安全保护装置的选型

与整机是否匹配

制动电机型号规格 :

走里歹十: WXT里扌2.2kW

型式试验合格证号 :

TX4000-04-19-5062

选型与整机匹配

合格

16
整机出厂

资料和文件

核查出厂资料和文件是否齐

全,并且符合规定,主要包括

生产许可证 安全技术规范要

求的设计文件 (总 图 主要受

力结构件图 机械传动图和电

气 液压系统原理图 )、 安全保

护装置的型式试验证书 产晶

质量证明书 使用说明书

出厂资料和文件齐

全,符合规定
合格

生 产 许

可 证 编

号 :

TS2437B

05-2024

17

材

料

与

结

构

件

检

查

材料

查阅主要受力结构件材料的

质量证明文件,检查规格 牌

号等是否符合设计文件要求

立柱:Q2353
规格 :

H194× 148

符合设计文件要求

合格

18

主

要

受

力

结

构

件

焊

接

质

量

焊缝

外观

焊缝外部宏观检查,不得有

可见的裂纹 未熔合 未焊透

夹渣 咬边等缺陷

目测焊缝外观,无
可见的裂纹 未熔

合 未焊透 夹渣

咬边等缺陷

合格

19

对接

焊缝无

损检测

查阅焊缝无损检测报告,审

查主要受力结构件焊缝质量是

否符合设计文件要求

主要受力结构件受拉区的对

接焊缝,采用射线检测时,射
线 透 照技 术 等 级 应 当达 到

GB″3323-2005《 金属熔化焊焊

接接头射线照相 中的 B级要

求,焊接接头质量等级应当不

低于 级;采用超声波检测时 ,

焊缝应当符合 JB″ 10559-⒛ 18

起重机械无损检测 钢焊缝

超声检测 中 1级验收等级的

要求

主要受力结构件

无受拉区

不适用

共 16页 第 8页



黠 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

序

号
检查项目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备  注

20

材

料

与

结

构

件

检

查

自动门 栅

栏门 围栏

梯子与平台

是否按照设计规范 产晶标

准与设计文件规定设置围栏

围栏设置符合设计

要求
合格

0
乙

是否按照设计规范 产品标

准与设计文件规定设置栅栏

门;

栅栏门高度 :

关闭时,最低高度(450,

最高高度)tl00;

开放时,最低高度>1800;

栅栏门网格尺寸:≤ (40× 40)

无地坑 ,

未采用栅栏门
不适用

0
∠

0
乙

主要受力

结构件连接

用高强度螺

栓

检查用于主要受力结构件连

接用的高强度螺栓是否符合

GB″ 6067.⒈ 10《起重机械安

全规程第 1部分:总则 中 3,4

的规定

未采用高强度螺栓 不适用

0
乙

主

要

零

部

件

检

查

基

本

要

求

钢丝绳

起升用钢丝绳的安全系数 :

无人方式:≥ 5

准无人方式:≥ 7

未采用钢丝绳起升 不适用

24

钢丝绳固定 穿绕正确,排
列整齐,当载车板处于最低工

作位置时,卷筒上缠绕的钢丝

绳,除固定绳尾的圈数外,卷
筒上保留的安全圈数不应当少

于 2圈

0
乙

链条

起升机构用链条的安全系数 :

无人方式:≥ 5

准无人方式:≥ 7

准无人方式

起升链条:16.09

符合要求

合格

链

号

升

型

格 :
A
.
2

起

条

规

26
链条与链轮应当啮合正确 ,

无卡滞和冲击现象

啮合正确,无卡滞和

冲击现象
合格

27 滑轮
滑轮防钢丝绳脱槽装置应符

合标准规定
未采用滑轮 不适用

0
‘

液

压

`
气

动

系

统

漱
徜

应有能防过载和冲击措施

能防止背压对制动器意外控制

措施 有防止液压马达超速的

措施;应设有平衡阀,平衡阀

与变幅液压油缸 伸缩臂液压

油缸 顶和液压马达的连接应

是刚性连接,连接管路过长 ,

在靠近压力管路接头处应装设

自动保护装置

未采用液压系统 不适用

29 钿
徜

应有防止过载和冲击的安全

装置
未采用气动系统 不适用

续表 报告编号:21乇 0221

铒

穸

J
熘
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鹳鳜黪籁飨 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80-2020

序

号
检查项 目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备  注

30

电

气

和

控

制

系

统

检

查

电气设备

及元件防护

停车设备在室内工作时,电
控设备的外壳 (包括控制件的

外壳 )防护等级不应低于 IP销
,

在任何人可接近的外壳防护等

级不应低于 IP44;

停车设备在室外工作时,电
控设备的外壳防护等级不应低

于 IP65

室外工作,有防雨

棚,防护等级符合要

求

合格

31 无线遥控

检 查 是 否 符 合 GB/T

60臼 .⒈ 10《 起重机械安全规

程第 1部分:总则 中 7.7、 7,8

和 GB″ 犯 32¨ 17《机械电

气安全 机械电气设备第 32部

分:起重机械技术条件 中 9.2.7

的规定

未采用无线遥控 不适用

0
∠ 电气保护

应按 GB17⒇ 7-⒛ 10《机械式

停车设备通用安全要求 中

5.6.4.1、 5.6.6,3的 规定设置短路

保护 失压保护 欠压保护

电源错相及缺相保护等电气保

护

设有短路保护 失

压保护 欠压保护

电源错相及缺相保

护,符合要求

合格

隔离开关

和总断路器

主隔离开关和总断路器的设

置是否符合 GB/T6067,19010

起重机械安全规程第 1部分 :

总则 中 6.2,1、 6.2.2的规定

设有主隔离开关和

总断路器,符合规定
合格

34
(5)紧 (应)急停

止开关

检查是否在易于操作的明显

位置设置红色非自动复位的能

切断停车设备总控制电源的紧

(应)急停止开关

设有红色非 自动

复位的能切断停车

设备总控制 电源 的

紧急停止开关

合格

(6)接地和防

雷

检查停车设备接地和防雷是

否符合 GB/T60臼 .1-⒛ 10《 起重

机械安全规程第 1部分:总则

中 8.8的规定和设计文件的要

求

接地符合设计文

件的要求
合格

设计 标

准 无 防

雷 设 置

要求

36 照明设备

设计要求设置有照明设备

的,检查照明回路是否单独供

电;检查停车设备主电气线路

被切断时,工作照明是否不受

影响

设计无要求 不适用

续表 报告编号:21吃 0221

阳

捃

瑕
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续表 报告编号:21饣-0221

`
刂

J
'
c
〓

l

0

`

序

号
检查项目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

37

臼
安

全

保

护

和

防

护

装

置

检

查

型号规格

查阅设计文件,对照安全

保护装置的合格证书和型式

试验证书,检查安全保护装

置的型号规格是否符合设计

要求

制动电机型号规格

符合设计要求
合格

38 制动装置

查阅设计文件,检查每个

工作机构是否都装设制动器

或者具有相同功能的制动装

置,其中起升机构制动器的

安全系数 1.75

起升机构设有制动

装置,起升机构制动

器的安全系数:5,2
合格

39

安

全

防

护

装

置

紧 (应 )

急停止开关

在便于操作的位置应设置

紧急停止开关,以便在发生

异常情况时能使停车设备立

即停止运转 若停车设备由

若干独立供电的部分组成 ,

则每个部分都应分别设置紧

急停止开关

操作面板处设有紧急

停止开关,符合要求
合格

40
防止超限

运行装置

当升降限位开关出现故障

时,防止超限运行装置应使

设各停止工作

超限运行装置为行程

开关,符合要求
合格

41
汽车长

高限制装置

对进入停车设备的汽车进行

车长 车高的检测,超过适

停汽车尺寸时,机械不得动作

并应报警

设计未采用

个 逍 用

42 阻车装置

应在汽车车轮停止的位置

上设置高度不低于犭mm的
阻车装置 当采用其他有效

措施阻车时,也可不再设置

此阻车装置

阻车装置高:⒓0mm
符合要求

合格
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黠黪曩曩锱 国家起重运输机槭质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

序

号
检查顼目 内容和要求 检查结果

检查

结论
备 注

43

安

全

保

护

和

防

护

装

置

检

查

安

全

防

护

装

置

防坠落

装置

应设置防坠落装置,载车板

运行到位后,若出现意外,有

可能使载车板从高处坠落时

应设置,即使发生钢丝绳 链

条等关键部件断裂的严重情

况,防坠落装置必须保证载车

板不坠落

设有电磁自落式防

坠落装置,符合要求
合格

44 警示装

置

应设有能发出声或光报警

信号的警示装置,在停车设备

运转时该警示装置应起作用

设有声光警示装置 ,

符合要求
合格

<
●

'
矸 控制联

锁功能

停车设备的汽车存取由几

个控制点启动时,这些控制点

应相互联锁,以使得仅能从所

选择控制点操作

单个控制点控制 不适用

46 绝缘电阻

主回路 控制电路 电气设

备的相间绝缘电阻和对地绝

缘电阻:≥ 1MΩ

主回路:125MΩ
相间绝缘:97MΩ
控制电路:85MΩ

合格

47 G8其他检查项自 无其他检查项目 不适用

结论 合格

备注:无

瀚眠昏强 日期,⒐彳 帜 审核人员:蜘
  

日期:彡

刁

续表 报告编号:21-Z-0221
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踵黪黪锱黜 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80-2020

五 样机试验

报告编号:21-Z0221

宀

曰
万

试验项目 内容和要求 试验结果
试验

结论
备  注

l

田

空

载

试

验

操纵撺枞

联锁 互锁

鹩 靓

操作系统 控制系统

锁 互锁装置动作可靠

确7馈电装置工作正常

联

准

操作系统 控制系统

联锁 互锁装置动作可

靠 准确 ,馈电装置工

作正常

合格

2 限位开关
各限位装置动作可靠 准

确

起升 下降限位装置动

作可靠 准确
合格

3
液压系统

和润滑系统

液压系统工作压力符合

GB/T6067⒈ 10《起重机

械安全规程第 1部分 :总 则

中 5.1的 规定和设计文件的

要求,液压系统无泄漏现象

未采用液压系统 不适用

4 润滑系统工作正常 润滑系统工作正常 合格

运转情况

各工作机构动作平稳 运

行正常,能够实现规定的功

能和动作,无爬行 震颤

冲击 过热 异常噪声等现

象

各工作机构动作平稳

运行正常 ,能够实现规

定的功能和动作 ,无爬

行 震颤 冲击 过热

异常噪声等现象

合格

6

m
额

定

载

荷

试

验

操纵 控

制 联锁

互锁 馈电

情况

操作系统 控制系统

锁 互锁装置动作可靠

确,馈电装置工作正常

联

准

操作系统 控制系统

联锁 互锁装置动作可

靠 准确 ,馈 电装置工

作正常

合格

试 验 载

荷 :

1,0Gn=

1700kg

7 (2)限位开关
各限位装置动作可靠 准

确

起升 下降限位装置动

作可靠 准确
合格

8

液压系统

和润滑系统

液压系统工作压力符合

GB/Tω 67.⒈ 10《起重机

械安全规程第 1部分:总 则

中 5,1的 规定和设计文件的

要求,液压系统无泄漏现象

未采用液压系统 不适用

9 润滑系统工作正常 润滑系统工作正常 合格

10 运转情况

各工作机构动作平稳 运

行正常,能够实现规定的功

能和动作,无爬行 震颤

冲击 过热 异常噪声等现

象

各工作机构动作平稳

运行正常,能够实现规

定的功能和动作,无爬

行 震颤 冲击 过热

异常噪声等现象

合格
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黪 国家起重运输机械质量监督检验中心 TBG4D80ˉ 2020

续表 报告编号:21-Z-O” 1

序

号 试验项目 内容和要求 试验结果
试验

结论
备 注

彬

额

定

载

荷

试

验

上升速度

+8%

设计值    (3,50~4,10)
-8%

3.75 111/1nin 合格
设计值 :

3.8m/min

白 下降速度

+25%

设计值    (3,61~4,Ts)
5o/o

3,78 1u/lmin 合格
设计值 :

3,8m/min

勹
氵

制动器性

胄乞

制动器制动动作灵活 制

动可靠

制动器制动动作灵活

制动可靠
合格

14
主要零部

件

主要零部件无可见损坏

等现象
未见主要零部件损坏 合格

15

(9)单车最大

进 (出 )时
间

+10%

设计值    (24~30)
10%

28 s 合格
设计值 :

27 s

16

"
静

载
试
验

主要受力

结构件

主要受力结构件无永久

变形 无油漆剥落 焊缝未

产生裂纹,连接处无松动

主要受力结构件无永

久变形 无油漆剥落

焊缝未产生裂纹 ,连接

处无松动

合格

试 验 载

荷 :

工况一 :

整体结

构,共 1

个车位 ,

1,1Gn=

1870kg,

3Qmin:

工况二 :

起升机构

1‘ 25Gn=

2125kg,

每次

10min,

重复 3次

17
(2)主要零部

件

主要零部件无可见裂纹

无损坏,接合面无渗油

主要零部件无可见裂

纹 无损坏 ,接合面无

渗油

合格

18 液压系统
潞 统不超过最高工作

压力,不应当产生泄漏
未采用液压系统 不适用
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续表 报告编号:21吃刊221

序

号
试验项目 内容和要求 试验结果

试验

结论
备 注

19

田
动
载
试
验

运转情况
试验中,各机构应运转正

常,动作平稳,无异常声响

样机运转正常 动作

平稳 无异常声响
合格

试验载荷 :

1,1Gn=

1870kg

20
制动器性

台邕

试验中,制动器在制动过

程中有效 可靠,空中起动

时无反向动作与下滑现象

制动过程动作有效

可靠,空 中起动时未出

现反向动作与下滑现

象

合格

0
乙

机构及部

件

试验后,各机构及部件无

损坏,连接处无松动或损

坏,电机减速器等无异常温

升,液压系统无泄漏 无渗

油 无滴油

各机构及部件无损

坏,连接处无松动 损

坏,电机 减速器等无

异常温升

合格 无液压系统

22

连

续

作

业

试

验

运转情况
样机工作正常,未出现因

样机故障造成的停机

样机工作正常,无因

样机故障造成的停机
合格

试验载荷 :

1.0Gn=

1700kg,

上层车位 ,

出入库 100

个循环
0
∠

(2)主要受力

结构件 主

要机构部件

主要受力结构件无损坏

和松动现象,各主要机构部

件无损坏现象

主要受力结构件无

损坏和松动现象,各主

要机构部件无损坏现

象

合格

24
液压系统

油液温升

液压系统油液温升在设

计文件允许的范围
未采用液压系统 不适用

25

H9

其他

试验

项 目

噪声

dB(A)

安装在地面上:≤ 70

安装在地下室:≤ 75

安装在地面上:

62 dB(A)
合格

试验载荷 :

1,0Gn=

1700kg,

距 出 入 口

1m,距地面

1.2m处

结  论 合格

备注:无

龇颊碴竞眩 日期:,p叼 ~暝 辘人豇殇貊  日翱.←
7
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六 型式试验报告变更情况页

报告编号:21-Z-0221

序号 变更前单位名称 变更后单位名称 变更日期 承办人签章
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